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MOTTO 

 “Kebajikan kita dan kegagalan kita tidak bisa dipisahkan, layaknya paksaan dan 

masalah. Ketika mereka dipisahkan, manusia tidak ada lagi” 

 “Semua yang ditertawakan, disalahkan, diserang dan disepelekan di masa lalu 

adalah hal-hal yang luar biasa. Semua itu dilakukan untuk menghadirkan berbagai 

hal yang lebih kuat dan lebih berjaya dari sebuah perjuangan” 

“Kedamaian hanya datang sebagai bentuk konsekuensi natural dari pencerahan 

alam semesta serta penggabungan dari pertarungan. Sejatinya, kita masih sangat 

jauh dari kesadaran akan kebahagiaan yang lebih baik” 

(Nikola Tesla) 
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