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MOTTO 

 

“Dengan mengingat Allah, hati menjadi tenang. Dalam segala aktivitas kita, maka 

akan bernilai ibadah.” 

 

“Kemauan harus dilandasi dengan tekad yang bulat dan harus berani dalam 

mengambil peluang yang ada.” 

 

“Saya tidak mau pengalaman dan pengetahuan yang saya miliki terkubur bersama 

tubuh saya ketika mati kelak.” 

 

(Bob Sadino) 
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