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MOTTO 

 

 

Tugas kalian hanya menertawakan. Selebihnya itu urusan saya. 

 

 

Jangan menyimpulkan kperibadian seseorang hanya dengan menilai 

penampilan luarnya. Kita tidak pernah tahu cerita hebat apa dibalik 

seseorang yang kita anggap sepele. Jangan lelah menjadi baik meskipun 

orang sekitarmu hanya menilaimu sesuka hatinya. Hal yang seharusnya 

mudah tapi sulit dilakukan kebanyakan orang adalah berperilaku  

layaknya manusia. 

 

Creat a cosmos and not chaos 
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