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MOTTO 

 

“Biarkanlah masa depan mengatakan kebenaran dan mengevaluasi 

berdasarkan pekerjaannya dan pencapaian. Saat ini adalah milik mereka, 

dan masa depan, untuk apa yang sudah saya kerjakan dengan sungguh-

sungguh, adalah milik saya.” 

(Nikola Tesla) 

 

“Lima persen orang berpikir; sepuluh persen orang berpikir mereka 

berpikir, dan 85 persen lainnya lebih suka meninggal daripada berpikir.” 

(Thomas Alva Edison) 
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