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MOTTO

“Sains dapat menghibur dan memesona kita semua, tetapi tekniklah yang
mengubah dunia.”
(Isaac Asimov)

“Berusahalah untuk kesempurnaan dalam segala hal yang Anda lakukan. Ambil
yang terbaik yang ada dan jadikan lebih baik. Jika tidak ada, desainlah.”
(Tuan Henry Royce)

“Berusahalah unruk tidak menjadi orang yang sukses. Tetapi berusahalah untuk
menjadi orang.yang.berguna”
(Albert Einsten)
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