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MOTTO 

“Saya Tidak Punya Bakat Khusus, Saya Hanya  Sangat Ingin Tahu” 

- Albert Einsten - 

“ Menyendiri Adalah Rahasia Penemuan Baru. Menyendiri Adalah Saat Ide – 

Ide Baru Lahir” 

- Nikola Tesla - 
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