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ABSTRACT 

Negligence in context is the human being that exists since man because there is perfect except God who sings the creator of the world and its 

contents. Moreover, bag pilgrims from Indonesia, with the same bag uniformity it will be hard to find his own bag. Even though they provide signs of 

accessories on their bags but still often confused with other pilgrims. Research begins with the design of systems both software and hadware. The 

system test is done with 80% success rate, RF time delay of 2.6 minutes and GPS can be activated via Android by using the "track" command through 

Sim800L showing the status of Smart Bag Haji position with 0% error in different location ie Unbuh with Avg Delay Sim800L (minutes) inputs of 

0.658, Avg Delay Sim800L (minutes) output of 0.30, Average Delay GPS Android (minutes) start of 0.30, and Average GPS GPS Delay (minutes) of 

0.32. Polije with Avg Delay Sim800L (minutes) inputs of 1.26, Average Delay Sim800L (minutes) output of 0.30, Average Delay of early Android 

GPS (minutes) of 0.30, and Average Delay Android GPS (minutes) end of 0.30. Unej with Avg Delay Sim800L (minutes) input at 0.52, Average 

Delay Sim800L (minutes) output of 0.30, Average Delay of Early GPS (minutes) of 0.30, and Average Delay Android GPS (minutes) end of 0.35. 

Square with Avg Delay Sim800L (minutes) input of 0.72, Average Delay Sim800L (minutes) output of 0.30, Average Delay GPS Android (minutes) 

start of 0.30, and Average - Average Delay Android GPS (minutes) end of 0.30. Polije with Avg Delay Sim800L (minutes) of input of 0.36, Avg. 

Delay of Sim800L (minutes) output by 0.30, Average Delay of early Android GPS (minutes) of 0.30, and Average Delay Android GPS (minutes) end 

of 0.30.  

Keywords: GPS, Sim800L, and Via Android. 

I. PENDAHULUAN 

 Latar Belakang 

Dengan meningkatnya kasus pencurian yang terjadi di berbagai 

tempat misalnya pencurian barang khususnya berupa tas, copet, 

hipnotis dan lain – lain. Dengan adanya Smart Bag ini akan 

memudahkan pemilik tas mengetahui posisi tas yang dicuri. 

Pada kegiatan ibadah haji sering kebingungan mencari tas yang 

mereka gunakan. Untuk menandai tasnya mereka berinisial 

memberikan gantungan tasnya sebagai ciri – ciri atau tanda bahwa tas 

itu miliknya agar tidak tertukar dengan tas yang lain. Namun dengan 

banyaknya tas yang sama maka tidak mungkin mengecek karena itu 

akan sangat menyita waktu yang lama dan tidak efisien. 

Dari permasalahan di atas maka perlu dibuat alat pendeteksi posisi 

tas yang cerdas berupa Smart Bag. Dengan adanya Smart Bag ini akan 

lebih memudahkan Jama’ah Haji mengetahui  keberadaan atau posisi 

tasnya dan bisa setiap saat mengontrol tas miliknya sendiri. 

Smart Bag adalah tas masa kini yang modern dan dilengkapi 

dengan kecanggihan. Dengan tas ini bisa mengetahui posisi barang – 

barang bawaan karena alat ini dilengkapi dengan Aplikasi GPS dan 

Arduino Uno. Dengan Aplikasi GPS ini bisa melacak posisi bag lewat 

Android dengan cepat dan tepat. 

http://ft.unmuhjember.ac.id/
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 Rumusan Masalah 

1. Bagaimana cara mendesain Smart Bag berbasis Arduino Uno?  

2. Bagaimana Aplikasi GPS untuk mengetahui posisi Smart Bag 

dengan Android? 

 Batasan Masalah 

1. Tidak membahas kegiatan haji 

2. Pengaruh factor alam tidak dikaji 

3. Tidak membahas alat saat melewati pintu detector dan 

pemeriksaan di dalam sinar X-ray saat di bandara 

4. Spesifik handphone dan Spesifik OS Android 

 Tujuan Penelitian 

Tujuan dari tugas akhir ini adalah membuat Prototype Smart Bag 

menggunakan GPS dan OS Android untuk alat bantu pada Jama’ah 

Haji. 

II. TINJAUAN PUSTAKA 

1. GPS MODULE NEO 6MV2 

GPS MODULE NEO 6MV2 adalah Module GPS yang sangat 

mudah digunakan dan dikoneksikan ke Minsys ( Arduino, Raspberry 

PI, dll ) dengan koneksi serial TTL 3v3.tduino. Dengan GPS ini, alat 

kita akan memiliki kemampuan untuk mengetahui posisi ( koordinat ) 

dengan bantuan satelit . 

 
Gambar 2.1 GPS Module NEO6MV2 

2.  Arduino Uno R3 

  
Gambar 2.2 Arduino Uno 

Arduino UNO R3 adalah sebuah board mikrokontroler yang 

didasarkan pada ATmega328P. Arduino UNO mempunyai 14 pin 

digital input/output (6 di antaranya dapat digunakan sebagai output 

PWM), 6 input analog, sebuah osilator Kristal 16 MHz, sebuah 

koneksi USB, sebuah power jack, sebuah ICSP header, dan sebuat 

tombol reset. Arduino UNO memuat semua yang dibutuhkan untuk 

menunjang mikrokontroler, mudah menghubungkannya ke sebuah 

komputer dengan sebuah kabel USB atau mensuplainya dengan 

sebuah adaptor AC ke DC atau menggunakan baterai untuk 

menggunakannya (Alduino, Inc.,2009).  

3. LCD ((Liquid Crystal Display) 16 x 2 

LCD dibagi menjadi dua bagian yaitu bagian depan panel LCD 

yang terdiri dari banyak dot atau titik LCD dan mikrokontroler yang 

menempel pada bagian belakang panel LCD yang berfungsi untuk 

mengatur titik-titik LCD sehingga dapat menampilkan huruf, angka, 

dan simbol khusus yang dapat terbaca. 

 

 

Gambar 2.3 LCD 16 x 2 

4. Pemancar Frekuensi 315 /433Mhz 

Modul ini memiliki 4 wireless channel yang bekerja pada 

frekuensi 315 / 433Mhz menggunakan PT2262 dan PT2272. Modul 

receiver menggunakan sirkuit LC oscilator yang membentuk sebuah 

penguat. Sinyal output decode, memiliki bandwidth receive yang 

lebar, sekitar 10Mhz, namun secara default 433.92Mhz dengan daya 

5V DC. 

 

Gambar 2.4 Pemancar Frekuensi 315/433Mhz 
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5. Buzzer  

Buzzer adalah sebuah komponen elektronika yang berfungsi untuk 

mengubah getaran listrik menjadi getaran suara. Pada dasarnya prinsip 

kerja buzzer hampir sama dengan loud speaker, jadi buzzer juga terdiri 

dari kumparan yang terpasang pada diafragma  dan kemudian  

kumparan  tersebut dialiri arus sehingga  menjadi elektromagnet, 

kumparan tadi akan tertarik ke dalam atau keluar, tergantung dari arah 

arus dan polaritas  magnetnya,  karena  kumparan  dipasang  pada 

diafragma maka setiap gerakan kumparan akan menggerakkan 

diafragma secara bolak-balik sehingga membuat udara bergetar yang 

akan menghasilkan suara. 

 

Gambar 2.5 Skematik Buzzer 

6. Modul SIM 800L 

Modul SIM800L GSM/GPRS pada tugas akhir ini digunakan 

untuk mengirim SMS pemberitahuan pada petugas pemadam 

kebakran ketika terjadi kebakaran. Modul SIM800L memiliki 12 pin 

header, 6 sisi kanan dan 6 sisi kiri. 

 

 
 

Gambar 2.6 Modul SIM 800L 

7. Program C Arduino 

Program C Arduino  minimal terdiri dari dua fungsi yaitu setup() 

dan loop().  Fungsi setup() dijalankan sekali setiap board  arduino 

dihidupkan sedangkan fungsi loop() dijalankan terus menerus selama 

board arduino hidup. 

 

 

Voidsetup ( ) 
{ 
Statement 
} 
Voidloop ( ) 
{ 
Statement 
} 

 

Gambar 2.7  Program C  Arduino 

III.PEMBAHASAN 

1. Rancangan Smart Bag 

Smart Bag adalah tas pintar yang di desain dan lengkapi dengan 

modul GPS Neo6MV2, Remot control Pemancar Frekuensi, Arduino 

Uno LCD dan Buzzer. Tas ini bisa di bawa kemana – mana dan di 

control dengan handphone android. Tas ini terhubung dengan 24 

satelit – satelit yang mengirim sinyal gelombang mikro ke bumi. 

Dengan adanya modul GPS Neo6MV2 ini untuk mendapatkan data 

lokasi dalam bentuk koordinat longitude dan latitude yang langsung 

bisa diketahui melalui handphone Android di Google Map.  

 
Gambar 3.1 Skematik Smart Bag 

Smart Bag di bawah ini adalah tas yang sudah jadi dan bisa 

digunakan jadi tas ini hanya ditambahi alat yang bisa dikontrol 

melalui handphone Android untuk mengetahui keberadaan tas 

tersebut. Dengan panjang 35 cm dan lebar 25 cm.  
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Gambar 3.2 Smart Bag Keseluruhan 

 

Gambar 3.3 Blog diagram rangkaian kerja  smart bag 

2. Pengujian dan Pembahasan hasil Penelitian 

 Unmuh 

a. Pengujian Pemancar RF 315/433 Mhz 

Tabel 3.1 Pengujian Pemancar RF 315/433 Mhz 

No Frekuensi Jarak Delay(Menit) Keterangan 

1  1 0,35 Berhasil 

2  2 2 Berhasil 

3  3 3 Berhasil 

4  4 5 Berhasil 

5  5 - Gagal  

Rata - rata ∑ 2,6  

 

 b.  Pengujian Sim800L 

Tabel 3.2  Pengujian Sim800L 

No  Input  Delay 

Input 

Output  Delay 

Output 

Respon 

Sistem 

keterangan 

1 21.23 1,00 21.24 0,30 Aktif Berhasil 

2 21.26 0,35 21.26 0,30 Aktif Berhasil 

3 21.32 0,46 21.33 0,30 Aktif Berhasil 

4 21.43 0,38 21.44 0,30 Aktif Berhasil 

5 21.46 1,10 21.47 0,30 Aktif Berhasil 

Rata - rata ∑ 

0,658 

 ∑  0,3  

 

 c. Pengujian GPS Android 

Tabel 3.3  Pengujian GPS Android 

N

o 

Koordinat 

Awal 

Del

ay 

Koordinat 

Akhir 

Del

ay 

Loka

si 

keterang

an 

1 -8.174106, 

113.718101 

0,30 -

8.174106,1

13.718101 

0,30 Unm

uh 

Berhasil 

2 -8.174913, 

113.717514 

0,30 -

8.174913,1

13.717514 

0,40 Unm

uh 

Berhasil 

3 -8.174938, 

113.717445 

0,30 -

8.174938,1

13.717445 

0,30 Unm

uh 

Berhasil 

4 -8.175084, 

113.717254 

0,30 -

8.175084,1

13.717254 

0,30 Unm

uh 

Berhasil 

5 -8.174965, 

113.717453 

0,30 -

8.174965,1

13.717453 

0,30 Unm

uh 

Berhasil 

Rata-rata ∑ 

0,30 

 ∑  

0,32 

 

  
% keberhasilan= Percobaan berhasil x 100% 

                              Percobaan gagal 

                           =4/1 x100% = 4 % 
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 d.  Pengujian Sistem Secara Keseluruhan 

 
 

Gambar 3.4  kirim-terima sms di Unmuh Jember 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

     Tabel 3.4 Pengujian Sistem Secara Keseluruhan di Unmuh Jember 

 

N

o 

 

Inp

ut 

Del

ay 

Koordinat  

 

Posisi 

 

 

Respon 

Sistem 

 

 

Gambar S

M

S 

G

P

S 

S

M

S 

G

P

S 

Awal Akhir 

1 2

1

.

2

3 

2

1

.

2

4 

1

,

0

0 

0

,

3

0 

-

8.174

106, 

113.7

1810

1 

-

8.1741

06, 

113.71

8101 

Unmuh 

Jember 

Aktif 

 

 
2 2

1

.

2

6 

2

1

.

2

6 

0

,

3

5 

0

,

3

0 

-

8.174

913, 

113.7

1751

4 

-

8.1749

13, 

113.71

7514 

Unmuh 

Jember 

Aktif 

 

 
3 2

1

.

3

2 

2

1

.

3

3 

0

,

4

6 

0

,

3

0 

-

8.174

938, 

113.7

1744

5 

-

8.1749

38, 

113.71

7445 

Unmuh 

Jember 

Aktif 

 

 
4 2

1

.

4

3 

2

1

.

4

4 

0

,

3

8 

0

,

3

0 

-

8.175

084, 

113.7

1725

4 

-

8.1750

84, 

113.71

7254 

Unmuh 

Jember 

Aktif 
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5 2

1

.

4

6 

2

1

.

4

7 

1

,

1

0 

0

,

3

0 

-

8.174

965, 

113.7

1745

3 

-

8.1749

65, 

113.71

7453 

Unmuh 

Jember 

Aktif 

 

 
 

IV. Kesimpulan 

Telah berhasil dirancang system Smart Bag Haji berbasis Arduino 

Uno dengan GPS dan Sistem Operasi Android. Uji coba sistem 

dilakukan dibeberapa lokasi dengan tingkat keberhasilan sistem 80 %, 

delay waktu RF sebesar 2,6 menit serta GPS dapat di aktifkan via 

Android dengan menggunakan perintah “track” melalui Sim800L 

yang menunjukkan keterangan  posisi koordinat dari posisi Smart Bag 

Haji dengan error 0 % di lokasi yang berbeda yaitu Unmuh dengan 

Rata-Rata Delay Sim800L(menit) input sebesar 0.658, Rata - Rata 

Delay Sim800L(menit) output sebesar 0.30, Rata-Rata Delay GPS 

Android(menit) awal sebesar 0.30, dan Rata-Rata  Delay GPS 

Android(menit) akhir sebesar 0.32. Polije dengan Rata-Rata Delay 

Sim800L(menit) input sebesar 1.26, Rata-Rata Delay Sim800L(menit) 

output sebesar 0.30, Rata-Rata Delay GPS Android(menit) awal 

sebesar 0.30, dan Rata - Rata Delay GPS Android(menit) akhir 

sebesar 0.30. Unej dengan Rata-Rata Delay Sim800L(menit) input 

sebesar 0,52, Rata-Rata Delay Sim800L(menit) output sebesar 0.30, 

Rata-Rata Delay GPS Android(menit) awal sebesar 0.30, dan Rata-

Rata Delay GPS Android(menit) akhir sebesar 0.35. Alun – Alun 

dengan Rata-Rata Delay Sim800L(menit) input sebesar 0.72, Rata-

Rata Delay Sim800L(menit) output sebesar 0.30, Rata-Rata  Delay 

GPS Android(menit) awal sebesar 0.30, dan Rata-Rata Delay GPS 

Android(menit) akhir sebesar 0.30. Masjid  dengan Rata-Rata Delay 

Sim800L(menit) input sebesar 0.36, Rata-Rata Delay Sim800L(menit) 

output sebesar 0.30, Rata-Rata Delay GPS Android(menit) awal 

sebesar 0.30, dan Rata-Rata Delay GPS Android(menit) akhir sebesar 

0.30. 

Saran 

Tugas Akhir ini merupakan hasil maksimal penulis pada saat ini. 

Karya ini dapat dikembangkan dengan menambahkan aplikasi, 

penyempurnaan dengan adanya penambahan-penambahan sistem 

menjadi lebih baik sehingga menjadi satu-kesatuan sistem yang lebih 

utuh. 
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