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MOTTO 

 

Jika do’a bukan sebuah Permintaan, setidaknya itu adalah sebuah 

Pengakuan atas Kelemahan diri manusia di hadapan Tuhannya.  

“Pidi Baiq” 

Success is walking from failure to failure with no loss of enthusiasm. 

“Winston Churchill” 

Ada banyak kebaikan yang tidak dapat diukur hanya dengan prestasi. 

“Himeji / Baka to Test” 
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