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PERNYATAAN
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MOTTO

“Banyak kegagalan hidup terjadi karena orang-orang tidak menyadari
Betapa dekatnya kesuksesan ketika mereka menyerah”
(Thomas Alfa Edison)

“Jika kau ingin menemukan rahasia dibalik semesta, berpikirlah dalam
terminologi energi, frekuensi dan getaran”

(Nikola Tesla)

“Orang yang paling tidak bahagia ialah mereka yang yang paling
takut pada perubahan”

(Mignon McLaughlin)

“Tidak ada gunanya IQ Anda tinggi namun malas, tidak miliki disiplin.
Yang penting adalah Anda sehat dan mau berkorban
Untuk masa depan yang cerah.”

(Bacharuddin Jusuf Habibie)

“Pengalaman bukan saja yang telah terjadi pada diri Anda. Melainkan apa
yang Anda lakukan dengan kejadian yang Anda alami”

(Aldous Huxley)
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