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MOTTO

“Hidup itu seperti mengendarai sepeda. Untuk menjaga keseimbanganmu kamu

harus terus bergerak.”

“Yang paling penting jangan berhenti bertanya. Keingintahuan punya alasan

tersendiri untuk tetap ada.”

“Janganlah mencoba menjadi orang sukses, tapi cobalah menjadi orang yang

berharga.”

(Albert Einstein)
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