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MOTTO 

 

“Jadilah anak muda yang produktif, sehingga menjadi pribadi yang profesional 

dengan tidak melupakan dua hal, yaitu iman dan takwa.” 

 

“Keberhasilan bukanlah milik orang yang pintar, keberhasilan adalah kepunyaan 

mereka yang senantiasa berusaha.” 

 

“Meraih masa depan yang cerah tidak akan didapat dengan mudah, kamu harus 

mau berkorban untuk mendapatkan hal itu.” 

 

(Prof. Dr. Ing. B. J. Habibie) 
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