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MOTTO

g} Apayang kitapelgari hari ini mungkin tidak akan berguna hari esok tetapi
jikakitatidak belgjar hari ini maka kita akan jadi manusia yang sebodoh-
bodohnya pada hari esok.

<{}> Tidak ada masalah yang tidak bisa di selesaikan selama ada komitmen

Untuk menyel esaikan dan selalu di sertai dengan do’a.

c{} Sebuah tantangan akan selalu menjadi beban, jika hanya di pikirkan

Sebuah cita citajuga sebuah beban, jikaitu hanya angan angan.
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