
DESAIN  DAN PROTOTIPE PENGGUNAAN ANDROID PADA

PETERNAKAN AYAM MENGGUNAKAN ARDUINO

TUGAS AKHIR

diajukan untuk melengkapi tugas dan memenuhi syarat kelulusan
Strata Satu (S1) Jurusan Teknik Elektro Fakultas Teknik

Universitas Muhammadiyah Jember

Oleh :

Dian Kristanto
NIM. 1110621014

FAKULTAS TEKNIK
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

UNIVERSITAS MUHAMMADIYAH JEMBER
2017



ii

LEMBAR PENGESAHAN
DOSEN PENGUJI

DESAIN  DAN PROTOTIPE PENGGUNAAN ANDROID PADA

PETERNAKAN AYAM MENGGUNAKAN ARDUINO

Oleh :
Dian Kristanto

NIM. 1110621014

Jember, 6 Agustus 2017

Telah Diperiksa dan Disetujui Oleh:

Dosen Penguji I

Ir. Misto, M. S
i.

Aji Brahma Nugroho, S.Si, M.T
NPK. 15 09 641

Dosen Penguji II

M. A’an Auliq, ST. M.T

NPK. 05 03 509Nur
Khoirun, ST.



iii

LEMBAR PENGESAHAN
TUGAS AKHIR

DESAIN  DAN PROTOTIPE PENGGUNAAN ANDROID PADA

PETERNAKAN AYAM MENGGUNAKAN ARDUINO

Oleh:
Dian Kristanto

NIM. 1110621014

Jember, Maret 2017

Telah Diperiksa dan Disetujui Oleh :

Dosen Pembimbing I

Sofia Ariyani, S.Si, M.T
NPK. 97 08 270

Dosen Pembimbing II

Guruh Wijaya, ST
NPK. 12 03 704

Mengetahui

Dekan Fakutas Teknik

Ir. Suhartinah, M.T
NIP. 131 863 867

Ketua Jurusan Teknik Elektro

Aji Brahma Nugroho, S.Si, M.T
NPK. 15 09 641



iv

SURAT PERNYATAAN

Yang bertanda tangan di bawah ini, saya:

Nama : Dian Kristanto

NIM : 1110621014

Jurusan : Teknik Elektro

Menyatakan dengan sesungguhnya bahwa karya ilmiah berupa skripsi

yang berjudul : “DESAIN DAN PROTOTIPE PENGGUNAAN

ANDROID PADA PETERNAKAN AYAM MENGGUNAKAN

ARDUINO ” adalah benar-benar karya sendiri, kecuali jika dalam pengutipan

substansi di sebutkan sumbernya dan belum pernah diajukan pada institusi

manapun serta bukan karya jiplakan. Saya bertanggung jawab atas keabsahan dan

kebenaran isinya sesuai dengan sikap ilmiah yang harus di junjung tinggi.

Demikian pernyataan ini saya buat dengan sebenar-benarnya, tanpa

adanaya tekanan dan paksaan dari pihak manapun serta bersedia mendapatkan

sanksi akademik jika ternyata di kemudian hari pernyataan ini tidak benar.

.

Jember, 6 Agustus 2017

Dian Kristanto
NIM. 1110621014



v

KATA PENGANTAR

Alhamdulillah kami  panjatkan kepada Allah SWT karena hanya dengan

rahmat, hidayah dan inayah-Nya kami dapat menyelesaikan tugas akhir ini dengan

judul :

” DESAIN DAN PROTOTIPE PENGGUNAAN ANDROID PADA
PETERNAKAN AYAM MENGGUNAKAN ARDUINO”

Dalam menyelesaikan tugas akhir ini, kami berpegang pada teori yang

pernah kami dapatkan dan bimbingan dari dosen pembimbing tugas akhir. Dan

pihak – pihak lain yang sangat membantu hingga sampai terselesaikannya tugas

akhir ini. tugas akhir ini merupakan salah satu syarat akademis untuk memperoleh

gelar Sarjana Teknik (ST) di Fakultas Teknik, Universitas Muhammadiyah

Jember.

Kami menyadari bahwa masih banyak kekurangan pada perancangan dan

pembuatan buku tugas akhir ini. Oleh karena itu, besar harapan kami untuk

menerima saran dan kritik dari para pembaca. Semoga buku ini dapat memberikan

manfaaat bagi para mahasiswa Universitas Muhammadiyah Jember pada

umumnya dan dapat memberikan nilai lebih untuk para pembaca pada khususnya.

Jember, 6 Agustus 2017

Penyusun



vi

UCAPAN TERIMA KASIH

Alhamdulillah, atas berkah dan karunia Allah SWT penulis dapat

menyelesaikan Tugas Akhir ini dan dalam pelaksanaan pembuatannya penulis

banyak mendapatkan bimbingan dan dukungan dari berbagai pihak. Oleh karena

itu pada kesempatan kali ini Penulis mengucapkan terima kasih yang tulus dan

ikhlas kepada :

1. Allah SWT, karena Nikmat. Perlindungan, Pertolongan, dan Ridho-Nya

saya mampu menyelesaikan Tugas Akhir ini serta hambanya yang

termulia Nabi Besar Muhammad SAW.

2. Bapak, Ibu, adik dan Kelurga yang telah memberikan cinta dan kasih

sayang baik itu berupa dorongan moril maupun spirituil. Sekali lagi

Terima kasih Ibu, Bapak dan adik,aku akan selalu berusaha membuat

kalian tersenyum.

3. Suhartinah, Ir.MT selaku Dekan Fakultas Teknik Universitas

Muhammadiyah Jember.

4. Aji Brahma Nugroho, S.Si, M.T selaku Kepala Jurusan Teknik Elektro

Universitas Muhammadiyah Jember.

5. Sofia Ariyani, S.Si. M.T. Selaku dosen pembimbing yang banyak

meluangkan waktu sampai tugas akhir ini selesai.

6. Guruh Wijaya, S.T Selaku dosen pembimbing yang banyak meluangkan

waktu sampai tugas akhir ini selesai.

7. Seluruh Dosen penguji yang bersedia meluangkan waktu untuk menguji

dan mengoreksi hasil tugas akhir kami ini.

8. Dosen dan semua Staf di fakultas teknik, yang telah memberikan ilmunya

yang akan sangat berguna untuk penulis dan khalayak umum.

9. Seluruh Teman-teman jurusan elektro yang telah bersama selama lima

tahun.

10. Seluruh Mahasiswa Universitas Muhammadiyah Jember dari segala

jurusan yang pernah aku kenal dan mengenalku. Serta semua pihak yang

telah membantu terselesaikannya Tugas Akhir ini.



vii

Semoga Allah SWT senantiasa memberikan perlindungan dan

memberikan balasan yang lebih di kemudian hari. Harapan kami sebagai penulis

semoga dengan terselesainya tugas akhir ini, dapat bermanfaat bagi kami

khususnya untuk pengembangan ilmu pengetahuan dan teknologi.



viii

MOTTO

Apa yang kita pelajari hari ini mungkin tidak akan berguna hari esok tetapi

jika kita tidak belajar hari ini maka kita akan jadi manusia yang sebodoh-

bodohnya pada hari esok.

Tidak ada masalah yang tidak bisa di selesaikan selama ada komitmen

Untuk menyelesaikan dan selalu di sertai dengan do’a.

Sebuah tantangan akan selalu menjadi beban, jika hanya di pikirkan

Sebuah cita cita juga sebuah beban, jika itu hanya angan angan.
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