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ABSTRAK 

Ayam petelur dijadikan pilihan dalam beternak karena dirasa ayam tersebut 

mampu untuk menghasilkan telur dalam jumlah yang cukup dengan waktu yang 

cepat, ayam petelur merupakan jenis ayam yang sangat rentan dengan resiko 

stres dan secara langsung dapat berpengaruh pada menurunnya jumlah produksi 

telur. Telur pertama dihasilkan pada saat berumur 6 bulan dan akan terus 

menghasilkan telur sampai umurnya mencapai 2 tahun. Untuk mencapai hasil 

yang maksimal kita perlu memperhatikan manajemen dalam  pemeliharaan, salah 

satu faktor yaitu kebersihan kandang dan pengelolaan hasil telur yang dihasilkan. 

Untuk itupenulis pada tugas akhir ini merancang sebuah alat dengan sistem 

kontrol untuk membersihkan kandang secara otomatis berbasis arduino UNO R3 

dan Monitoring counter telur via android. Penulisan dimulai dengan 

menganalisis dan melakukan perancangan sistem baik hardware maupun 

software, kemudian dilanjutkan dengan melakukan coding pemrograman.Alat 

otomasi ini memiliki tiga bagian utama, yaitu  blok pembersih yang terdiri dari 

motor DC sebagai penggerak dan pompa air  yang dihubungkan dengan 

mikrokontroller arduino sebagai pemberi waktu pembersihan kandang, yang 

kedua adalah blok conveyor yang diintegrasikan dengan sensor LDR untuk 

menggerakkan motor DC dan ketiga adalah blok counter telur menggunakan 

sensor LDR dihubungkan dengan mikrokontroller serta modul wifi ESP8266 yang 

dapat mengirim data pada website dan aplikasi ThingsView untuk melihat data 

pada android. 

 

Kata Kunci :ayam petelur, arduino,sensor , ESP8266,ThingsView. 
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