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MOTTO

"Hai orang-orang yang beriman, apabila dikatakan kepadamu: "Berlapang-
lapanglah dalam majelis”, maka lapangkanlah, niscaya Allah akan memberi
kelapangan untukmu. Dan apabila dikatakan: "Berdirilah kamu, maka berdirilah,
niscaya Allah akan meninggikan orang-orang yang beriman di antaramu dan
orang-orang yang diberi ilmu pengetahuan beberapa derajat. Dan Allah Maha

Mengetahui apa yang kamu kerjakan." (QS. Al-mujadilah, ayat 11).

“Maka sesungguhnya bersama kesulitan ada kemudahan.Sesungguhnya bersama
kesulitan ada kemudahan. Maka apabila engkau telah selesai (dari sesuatu
urusan), tetaplah bekerja keras (untuk urusan yang lain). Dan hanya kepada

Tuhanmulah engkau berharap.”(QS. Al-Insyirah, ayat 6-8).

“jangan pernah berhenti untuk mencoba, dan jangan pernah sekali-kali mencoba

untuk berhenti sampai titik dimana kemampuan kita”

(~Sutikno~)

"Pendidikan merupakan senjata paling ampuh yang bisa kamu gunakan untuk
merubah dunia"

(~Nelson Mandela ~)

“Pendidikan bukanlah suatu proses untuk mengisi wadah yang kosong, akan
tetapi Pendidikan adalah suatu proses menyalakan api pikiran”

(~W.B. Yeats~)
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ABSTRAK

Ayam petelur dijadikan pilihan dalam beternak karena dirasa ayam tersebut
mampu untuk menghasilkan telur dalam jumlah yang cukup dengan waktu yang
cepat, ayam petelur merupakan jenis ayam yang sangat rentan dengan resiko
stres dan secara langsung dapat berpengaruh pada menurunnya jumlah produksi
telur. Telur pertama dihasilkan pada saat berumur 6 bulan dan akan terus
menghasilkan telur sampai umurnya mencapai 2 tahun. Untuk mencapai hasil
yang maksimal kita perlu memperhatikan manajemen dalam pemeliharaan, salah
satu faktor yaitu kebersihan kandang dan pengelolaan hasil telur yang dihasilkan.
Untuk itupenulis pada tugas akhir ini merancang sebuah alat dengan sistem
kontrol untuk membersihkan kandang secara otomatis berbasis arduino UNO R3
dan Monitoring counter telur via android. Penulisan dimulai dengan
menganalisis dan melakukan perancangan sistem baik hardware maupun
software, kemudian dilanjutkan dengan melakukan coding pemrograman.Alat
otomasi ini memiliki tiga bagian utama, yaitu blok pembersih yang terdiri dari
motor DC sebagai penggerak dan pompa air yang dihubungkan dengan
mikrokontroller arduino sebagai pemberi waktu pembersihan kandang, yang
kedua adalah blok conveyor yang diintegrasikan dengan sensor LDR untuk
menggerakkan motor DC dan ketiga adalah blok counter telur menggunakan
sensor LDR dihubungkan dengan mikrokontroller serta modul wifi ESP8266 yang
dapat mengirim data pada website dan aplikasi ThingsView untuk melihat data
pada android.

Kata Kunci :ayam petelur, arduino,sensor , ESP8266,ThingsView.
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