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MOTTO

Allah akan meninggikan derajat orang-orang yg beriman di antara kamu dan
orang-orang yg diberi ilmu pengetahuan beberapa derajat. Dan Allah Maha
Mengetahui apa yg kamu kerjakan.

(Q.S Al-Mujaadilah:11)

Bukan kesulitan yang membuat kita takut, tetapi ketakutanlah yang membuat
kita sulit. Karena itu jangan pernah mencoba untuk menyerah, dan jangan pernah
menyerah untuk mencoba. Maka jangan katakana kepada Allah:

“Aku punya masalah”, tetapi katakanlah pada masalah: “Aku punya Allah,
Yang Maha Segalanya”.

(Ali Bin Abi Thalib RA)
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