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MOTTO 

 

 

 
 

Dan tiadalah kami mengutus kamu, melainkan untuk (menjadi) rahmat bagi 

semesta alam. 

“(QS. Al-Anbiya : 107)” 

 

Dia yang pergi untuk mencari ilmu pengetahuan, dianggap sedang berjuang di jalan Allah 
sampai dia kembali. 

. “(HR. Tirmidzi)” 

Sukses adalah saat persiapan dan kesempatan bertemu 

. “(bobby Unser)” 

 

Banyak kegagalan dalam hidup ini dikarenakan orang-orang tidak menyadari 

betapa dekatnya mereka dengan keberhasilan saat mereka menyerah. 

“(Thomas Alva Edison)” 

 

 

Amalan yang lebih dicintai Allah adalah amalan yang terus-menerus dilakukan 

walaupun sedikit. 

“(Nabi Muhammad SAW)” 
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